I2C-Bus-Tranceiver (A#1823)

Betriebsspannung: +5V
Stromaufnahme: ca. 10mA

[2C-Trancelver B, #1903
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Mit Hilfe des [2C-Bus-Tranceivers kdnnen 12C-Bugi&ile
Uber langere Strecken sicher Ubertragen werden.

Bei der C-Control | kann hier Beispielsweise dieximeale
Lange des internen 12C-Bus von wenigen Metern auf
tber 50m verlangert werden.

Bei der C-Control Il wurde die maximale Lange noatht
getestet. Jedoch sollten Giber 100m leicht mogéah s

Es wird dabei CAN-Bus-Hardware eingesetzt, um SID4 u
SCL als Differential-Signale zu tbertragen.

Es findest aber kein&onvertierung zum CAN-Bus statt !
Eine extra Masse-Leitung muf3, wie normale beimBG-
notig, nicht mitgefiihrt werden.

Nur, wenn auch Interruptsignale von 12C-Bus-Baustei
Ubertragen werden missen, wird fur die Interruipitej
selbstverstandlich einen Masseleitung benotigt.

Am so entstehenden Differential-Bus konnen mehf&é8us-Transeiver betrieben werden.

Aufbau des Busses:
Abhzchlubwiderstande g 120 Ohm

/ fiir S04 und SCL

FC-Buz [FC-Buz [FC-Buz
Tranceiver Tranceiver Tranceiver
Sub-Buz 1 Sub-Buz 2 Sub-Buz 3
[FC-Busz-Peripherie [*C-Buz-Peripherie [*C-Buz-FPeripherie

[auch FC-Haszter]

Fur die Verkabelung sollte Twistet-Pair-Kabel(pagise verdrillt) (z.B. KAT5-Kabel) verwendet
werden. An jedem Ende des Differential-Busses mid peim CAN-Bus, je ein Widerstand

von 120 Ohm zwischen SDA H & SDA L und zwischen S€& SCL L vorgesehen werden.
Es sind somit insgesamt 4x120 Ohm(nicht im Liefdaung) notwendig.



Bauteileliste:

1x P82B96T

2x PCA82C250

1x 100nF Keramik

2x 68kOhm 1/4W

1x Widerstandsnetzwerk SIL5-4 10k
1x Stiftleiste 1x10pol. abgewinkelt

Bestlckungsplan:
IZC-Trancezyen 10kart, #1823
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