CC2-ReglerBoard V1.5 (Art.#1220)

Betriebsspannung: +10 bis +16V DC (mindestens 11V empfohlen)
Max. Belastung +5V Ausgang: mind. 750mA (inkl. LCD-Beleuchtung)
Max. Belastung -5V Leitung: mind. 100mA (Mel3adapter)

Max. Belastung +5V f. Mel3adapter: 100mA

Max. Belastung Relais: 8A/250V AC
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Jumper fur Sockel-1-Versorgung:

Dieser Jumper bestimmt, ob an Sockell der Zusdizpta5V der C-Control I, 3 @ V+ MeRadapter
oder die Versorgung der MefRadapter anliegt. %
Wird die Platine AD-Pull-Up fiir den KTY-MeRadapteestiickt, so sollte der Jumper 'SV C-Control i

auf 2-3 stehen, um die Platine mit der Mel3adaptsovgung zu versorgen.
Wird die Platine AD592-Diodes fiir AD592-Mef3adaptestiickt, so mul} der Jumper auf 1-2
stehen, damit eine Uberspannung auf die 5V-Versaygier C-Control 1l abgeleitet werden

Das CC2-ReglerBoard bietet Platz fur 4 MeRadaptatirlen. Durch den OnBoard AD-Multiplexer wird pddSensoren
nur ein MeBadapter benétigt. Es sind so bis zuet&&en mit 4 MeRadaptern moglich. Es werden dalrel AD-Ports
der C-Control Il benétigt. Die restlichen 4 AD-Posgtehen an der Multi I/O Klemmleiste zur freienfidlgung oder
kénnen am Wannenstecker MUX2 fiir einen zweiten AOltMlexer benutzt werden.

1|GND 2 |+5V Linearregler
3 |-5V Schaltregler 4 |+5V CC2-Unit

5 MUXA 6 MUXB

7 |GND 8 |AD 4

9 |GND 10 |AD.5

11 |GND 12 |AD.6

13 |GND 14 |AD.7

Fur die MelRadapter werden verschiedene Zusatzptatienotigt:

Fur KTY-MeRRadapter die AD-Pull-Up-Platine(Art.#14it 16x 6,8k/1% an einer der beiden Sensor-PpHSteckplatze.
Fur PT1000/500/100 der KonstantstrommultiplexeSansor-Pull-Up (SPU).

Bei beiden mussen an der Stiftleiste “SENS_GND” gerfiL6x) fur die Sensor-Masse an den Sensorklengasteckt werden.
Fiur den Sensor AD592 wird die AD-Pull-Up-Platinestiekt mit Widerstandsnetzwerken 5,6k an “AD592Heig” und

die Platine AD592-Diodes an einer der beiden SeRsdirUp-Steckplatze bendtigt.

Bei AD592-Sensoren dirfen die entsprechenden Juatp88ENS_GND” nicht gesteckt werden.

Eine Mischbestlickung verschiedener Sensortypendgtich, wenn die Zusatzplatinen entsprechendesilickt werden.
Sollen die 16 Sensor-“Ports” als 16 AD-Ports ohrefsldapter genutzt werden, so mul3 die Platine MeBabalicke(#1400)
verwendet werden. Es sollten dabei auch Jumpebeiider Verwendung von KTY-und PT-MeRadaptern daNS_GND”
gesetzt werden, damit an den Schraubklemmen GNIMewiiigung steht.

Softwareseitig Ubernimmt das Modul rbports.c2 dast@uern des AD-Multiplexers und das Auslesen aieBensoren/Kanéle.

AnschluRklemmen:

Multi /O v

Sensor-Anschllisse ppmggaﬂﬂmm.&E;ﬂm
| 234567 8910111213141516 5 a8 s 2XZHELS53E
00000000000 00C0 OOUOOOOOUOOOOOL
—‘0000000000000000 NN -N-N-N-N-N-N-N-N-N-N-N-]
oben: Sensor-Signal R N o R N e B .
unten: zur Leiste SENS_GND o EEEEEﬁgﬁi ﬁﬁ%%g"
Sensoren:

Der AnschluRR der Sensoren erfolgt Giber eine 2x1ig@®oppelstockschraubklemme.

Dabei ist auf der oberen Schraubklemme immer dasdB€Signal und auf der unteren die Sensor-MassBjGBei Verwendung des
AD592-Sensors und MefRadapter sind auf den untelemnriden die Versorgung 12V(+) und auf den obererSdasorsignal(-).

Die MeRadapter sind folgendermafRen den AnschluffkEmrugeordnet:

MeRadapter A |Sensor 1, 5, 9, 13
MeRadapter B |Sensor 2, 6, 10, 14
MeRadapter C  |Sensor 3, 7, 11, 15
MeRadapter D  |Sensor 4, 8, 12, 16

Multi I/O-Klemmen:

An diesen 2x14poligen Doppelstockschraubklemmemesteveitere Ports und Signale, wie die Zeichnurenateigt, herausgefihrt.
Die restlichen 4 AD-Ports, AD.4 bis AD.7, sind U@k zum Schutz in Serie mit der C-Control 1l vartian.

An diesen Ports befinden sich direkt beim Socketifé C-Control Il fiir jeden der 4 freien Ports h80Kondensatoren,

um moglich Schwankungen der MelRwerte zu unterdriicke

Wird ein Tastaturinterface auf das CC2-ReglerBagasteckt, so ist AD.7 damit belegt und darf anStghraubklemme

nicht mehr benutzt werden.

2/10



An den Schraubklemmen steht auch der 12C-Bus zdiligeng. Dieser wird je nach Ausfiihrung des CC2iB®&pards entweder
direkt bzw. Gber einen 12C-Bus-Extender, I2C-Busf&uoder [2C-Bus-Tranceiver herausgefihrt. DerB@s wird Gber die Klemmen
SCL/SCLL und SDA/SDAL angeschlossen. Bei Bestiuckilieg 12C-Bus-Tranceivers wird der Tranceiver-Busridie Paare
SCL/SCLL und SCLH, sowie SDA/SDAL und SDAH angesdsien. AbschluBwiderstande fiir den I2C-Tranceiugs8nne Uber
Jumper unterhalb der Schraubklemmen gesetzt werden.

Seitlich der 12C-Bus-Klemmen befinden sich KlemnfiénGND und +5Vzur Versorgung von 12C-Bus-Peripkeri

Des weiteren befinden die 1/0-Ports P1H.0 bis Pldth4len Schraubklemmen. Diese Ports besitzen Rullvidlerstande.

Die drei Ports SR.5 bis SR.7 sind freie AusgangeSitshieberegisters. Sie besitzen TTL-Pegel unddnmit bis zu max. 20mA
belastet werden. (z.B. direkter Anschlul® von ELR&rdELR4 mit Opt.L) Angesteuert wird die Schiebéstagerweiterung, an
welcher die die Relais 1-3, der AD-Multiplexer uti¢ Ausgange SR.5 bis SR.7 angeschlossen sinddabeviodul rbports.c2 .
An den Schraubklemmen befinden sich auch die PLKksH®LM.0, PLM.1und PLM.2. Diese sind direkt mitndentsprechenden
Portpins der C-Control Il verbunden. Die max. Btdaskeit der PLM-Ports liegt bei 5mA (entsprechéied CC2-Spezifikationen).
An PLM.2 befindet sich auch der Piezo-Schallwandlgrder Platine. Zusatzlich befinden sich die Kiegn IWP.0 und IWP.1 an
der Multi-/O-Klemme. Uber diese werden die SignaleM.0 und PLM.1 iiber Transistoren herausgefiihiet. iziden Ausgéange
sind somit N-Kanal-Open-Collektor. Die Maximale B&ung pro IWP-Port betragt 500mA. Die IWP-Portsrién beispielsweise
genutzt werden, um Elektronische Lastrelais (z BREELR4) zur Regelung von Heizungspumpen mittelpuls-Wellenpaket
oder auch Kleinverbraucher, wie 12V-PC-Lufter KiranschlieRen zu kénnen.

Als vorletztes befinden sich die beiden Frequerggaige FRQ.0(DCF77) und FRQ.1 an den Schraubklemmen.

Die Frequenzeingange sind mit 10k-Pull-Ups verse@@amz rechts befinden sich nochmals GND und +5V.

Relais-Klemmen: Es befinden sich 3 Relais auf dem CC2-ReglerBoard.
REL3 REL? RELT Diese sind alle als Wechsler ausgefihrt.
Relais 1 und Relais 2 haben dabei den Common-Audchl
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gemeinsam.

Beim Anschluf3 Induktiver Lasten wie Brenner, gr@ger
Pumpen und 3-Wege-Motor-Ventilen sollte ein Varisto
oder ein Funkentstdrkondensator (RC-Kombination)
Parallel zu den Kontakten geschalten werden, um die
Lebensdauer der Relais zu erhéhen und Stérrungen
durch Uberspringende Funken zu unterdriicken
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Anschlul3 von (Heizungs-)Mischermotoren:
R e e R N ko Heizungsmischer-Motoren sollten wie links abgelilde
EEI? EEIF angeschlossen werden, um mogliche Kurzschlisse und

- _ somit die Zerstérung von Mischermotoren z.B. durch

2 2 L ! . .
=R 52k He2R Programmfehler verursachtes versehentliches gleitipe
Schalten von “Mischer-Auf’ und “Mischer-Zu” zu veaiden.
Wird ein Mischer, wie links abgebildet, angeschémgdahrt
e o e 0 0,-0 dieser dann zu, wenn beide Relais einschalten.

(Diese Verschaltung gilt fir Antriebe aller Art,

welche zwei getrennte Leitungen fur AUF/ZU besijzen

Wichtig:
Bei Schaltspannung von tber 5@WR die Platine
berthrungssicher in ein Gehause eingebaut werden
um Verletzungen durch Stromschlage zu vermeiden !!
Beim Betrieb mit Netzspannung(230V~) durfen diedrekiner
Relaisplatine nicht zum Schalten unterschiedli¢heaisen
verwendet werden.
4 L 230Y Die Masse der Kleinspannung(Gleichstromversorguerg d
Elektronik) sollte immer geerdet werden.
Alle Arbeiten an Netzspannung (230V) dirfen ausscldilich
von qualifiziertem Fachpersonal erfolgen.

L P
Mischer Mischsr andere Verbraucher
Zu aur rA HK-Pumpe

LEDs fir Relais:

1{, Zusatzlich befinden sich oberhalb der Relais Lésgadn optionalen Anschlufl von LEDs zur Anzeige der
I 12 Relaisschaltzustande. Fir LEDs wird ein entspreddieXorwiderstand bendtigt. (z.B.3300hm) Der
% Spannungspegel an diesen Lotpads betragt 5V.
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Serielle Schnittstelle (HWCOM):

Die serielle Schnittstelle steht an einem 10polnémstecker zwischen dem Versorgungsanschlul® urdudg-1/0-Klemmleiste
zur Verfugung. Die Belegung entspricht der der Gv@al 11 Unit.

Es kann daher das bei jeder C-Control Il Unit lkegiinde Sub-D-Adapterkabel verwendet werden.

Zusatzlich sind Pin 4 und Pin6 (DTR & DSR) fur eim@oblemlosen Anschlu von Modems gebrtickt.

2. Serielle Schnittstelle (SWCOM):

SWCOM wird nicht seperat herausgefiihrt. SWCOM legtden Ports P1H.1(RxD) und P1H.2(TxD)

an der Klemmleiste Multi-I/O. Die Signale liegems dITL-Pegel vor. Um SWCOM mit RS232-Pegeln nutzen
zu kénnen, mul ein Pegelwandler(z.B. MAX232) zwistjeschaltet werden.

LC-Display:

Dieser Anschluf3 ist fur Standard LC-Displays mitéBehtung 1|GND 2 |+5V

gedacht. Auf dem CC2-ReglerBoard befinden sichitsere 3 |Kontrast 4 RS

ein Treiber-Transistor und ein Vorwiderstand fie di 5 |R/W (festauf GND) | 6 |[Enable
Beleuchtung. Bei der Verwendung von blauen LC-Rigphuf3 7 |DO (nicht belegt) 8 |D1 (nicht belegt)
anstatt _ ) _ 9 D2 (nichtbelegt) | 10 |D3 (nicht belegt)
den 2,2 fur R6 33 bis 56 Ohm bestiickt werden. Das Display 11 D4 (P1L4) 12 |D5 (P1L.5)

wird mit dem Modul rblcd.c2 angesteuert.

Belegung des LCD-Wannensteckers: 13 D6 (P1L.6) 14 b7 (P1L.7)

15 |Beleuchtung Anode | 16 |Beleuchtung Kathode

Terminal:

Dieser Wannenstecker ist fur das LCD-Terminal #10vitl 1 |GND 2 |+5V
Drehgeber als Bedienmdglichkeit gedacht. 3 |ResetOut 4 |HOST(A)
Hier kann aber auch ein eDIP-12C-Board angeschiosseden. 5 |P1H.4(PUSH) 6 |FRQ.1(B)
An den Pins befinden sich 5V des Schaltreglers\+GND, der 7 AD.7 8 [+12V
[2C-Bus, RSTout, HOST, FRQ.1, P1H.4 und AD.7 . 9 SDA 10 |SCL
Belegung des Terminal-Wannensteckers:

CC2Net-RAM-Device:

Dieser Anschluf3 ist fiir das CC2Net-RAM-Device vagjeen. 1 |GND 2 |+5V

Er kann aber auch fur eine Chipkartenkontaktieigitung 3 |DS (P1L.4) 4 |SHCLK (P1L.5)
oder einen SD/MMC-Karten-Interface genutzt werden. 5 |STCLK (P1L.6) 6 |DS2 (PL.7)
Neben den Standard-Signalen kann an Pin7 des Wsteakars 7 |Lotpad (AD6/P1L.O) | 8 |WE (P1L.3)
wahlweise der I/O-Port P1L.0 oder der AD-Port ADC.6 9 |SDA CL
gesetzt werden. OCCr 1

Diese Belegung ist fur kiinftige Erweiterungen veegeen.

Dazu muf} eine entsprechende Lotbriicke bei den détpa é
rechts oben neben dem Wannenstecker gesetzt werden. %PW?
Entweder zwischen dem Pad Pin7 und dem Pad AD6 oder

zwischen dem Pad Pin7 und dem Pad P1L.0 .

CL

Piezo-Schallwandler:

Piezo-AnschluR: Es gibt zwei Anschlisse fur einen Piezo-Schallwandl
EI?I':' Einen fur 5V und einen fur 12V. Der 12V Anschlul tan Vorteil,
y . daf Signale am Schallwandler um einiges lauteremetgen werden.
GND /g 'signal Dies kann bei dem Einbau in geschlossen GehauseWmaeil sein.
8 1
ﬁ H H Wird PLM.2 fir andere Zwecke genutzt, so sollte Biezo-Schallwandler
Si

i BB +12v nicht bestiickt werden.
L
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Tastatur-Interface-Sockel:
Tastatur-lnterface-  Dieser Anschlu bietet die Mdglichkeit der wahivegiAnschlusses

Anschluﬂ des 1x12 Tastaturinterfaces fir 1x12 Tastaturen dee
ol +2V 4x4 Matrix-Tastatur-Interfaces fur 3x4 und 4x4 Nbatstaturen.
{GND Es kénnen naturlich auch eigene Interface-Schattungrwendet werden.
Bei der Benutzung des Interface-Anschlusses dar7/4D der Multi-I/O-Klemmleiste nicht
E AD T mehr verwendet werden.

EEProm-Sockel / RTC (gepufferte Echtzeituhr):

Unterhalb der C-Control Il Unit befindet sich eincKel fir serielle EEProm 24Cxx. Es kénnen so lderDatenmengen,

z.B. Konfigurationsdaten, Ausfallsicher gespeicheztden. Das EEProm belegt fest die Adresse 170(001110)

(7 im Modul EEProm.c2). Nur EEProms vom Typ 24C128C256, 24C512 belegen eine andere Adresse - 166

(3 im Modul EEProm.c2) -, da diese Typen lediglietei Adressleitungen besitzen.

Unterhalb vom EEProm-Sockel befindet sich die iikettiterie und/oder GoldCap gepufferte [2C-Bus RTC

(PCF8583, Adresse 162(0b10100010), 1 im Modul5#33c2). Diese wird mit dem Modul pcf8583.c2 angeastt.

Dieser Uhrenbaustein bietet auch die Mdglichkeithi 239Byte an Daten, die wie die Uhr gepuffertiszu speichern. Mit einer
Spezialfunktion des Uhrenbausteines wurde ein Vaighealisiert, der die C-Control Il bei einem mélgém Ausfall resetten kann.
Dieser ist Giber das Modul pcf8583.c2 konfigurierbar

Der Uhrenbaustein wird standardmaf3ig mit einem GOklcap gepuffert. Es kann jedoch zusatzlich 8ve.ithiumbatterie

vom Typ CR2032 aufgesteckt werden, um langere Alasfiér Versorgung tberbriicken zu kénnen.

CAN-Bus:
Der CAN-Bus wird als Létpads links neben dem C-@alrit Sockel herausgefiihrt. Oben befindet sich GIANNnd unten CAN-H.
<img CAN-Bus-Jumper +txt>

Control-Pins/Taster:

Hier stehen zuséatzliche Pins der C-Control Il d$plads zur Verfligung:
Non-Maskible-Interrupt, Reset-Out, Reset-In, Botast, GND

Unterhalb dieser Pads befinden sich die drei Tdigter
Reset(rot), Boot-(gelb) und Host-Mode(gelb).

Links neben dem Host-Taster befindet sich eineeggeD, um Hostmodemeldungen
Uber diese anzeigen zu kdnnen. (ab OSOPT V3.0)

Die notigen Treiber zum Betrieb des CC2-ReglerBsatéhen auf http://www.CC2Net.de zum Download itiere
rbports.c2 - Ansteuerung des AD-Multiplexers(16Sensoren),SRfPorts und der Relais

rblcd.c2 - Ansteuerung von Standard-LCDs (inkl. Beleuchtung)

pcf8583.c2- Treiber fur Uhrenbaustein, Watchdog

eeprom.c2- Treiber fir optionales EEProm

inkremental.c2 - Bei Verwendung des LCD-Terminals
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Portbelegungen C-Control II:

P1L.0 |LCD RS/ Létpad RAM-Device Pin7 P1H.0 |frei - Multi /O P1H.0

P1L.1 |LCD Beleuchtung P1H.1 (frei - Multi /O P1H.1

P1L.2 |LCD Enable P1H.2 |frei - Multi /O P1H.2

P1L.3 |CC2Net-RAM-Interface/Device WE P1H.3 |frei - Multi /O P1H.3

P1L.4 |LCD D4 / CC2Net-RAM-Interface DS P1H.4 |frei - Multi I/O P1H.4 - LCD-Terminal PUSH

P1L.5 |LCD D5 / CC2Net-RAM-Interface SH P1H.5 |DS f. Schieberegister

P1L.6 |LCD D6 / CC2Net-RAM-Interface ST P1H.6 |SHf. Schieberegister

P1L.7 |LCD D7 / CC2Net-RAM-Interface DS2 P1H.7 |STf. Schieberegister

ADC.0 |MeRadapter A FRQ.0 (frei - Multi /O DCF77

ADC.1 |MeRadapter B FRQ.1 (frei - Multi /O FRQ1 - LCD-Terminal B

ADC.2 |MeRadapter C PLM.0 |direkt Multi /O PLM.0

ADC.3 |MeRadapter D Uber Transistor an Multi /O IWP.0

ADC.4 |frei - Multi I/O AD4 PLM.1 |direkt Multi /O IWP.1

ADC.5 |frei - Multi I/O AD5 Uber Transistor an Multi /O IWP.1

ADC.6 |frei - Multi I/O AD6 PLM.2 |Piezo BEEP_L & BEEP_H & tber Multi-l/O PLM.2
Multi /O SDA (tuber P82B96, P82B715 oder direkt)

ADC.7 |Sockel f. Tastatur Adapter - Multi /O AD7 SDA Multi /O SDAL, SDAH (bei 2C-Bus-Trranceiver)
Multi /O SCL (Uber P82B96, P82B715 oder direkt)

SCL Multi /O SCLL, SCLH (bei 2C-Bus-Tranceiver)
HOST |Host-LED/Taster - LCD-Terminal A

Belegung Schieberegister (Ausgange)

SR.0 Relais 1

SR.1 Relais 2

SR.2 Relais 3

SR.3 AD-Multiplexer/Konstantstrommultiplexer A
SR.4 AD-Multiplexer/Konstantstrommultiplexer B
SR.5 frei - Multi /O SR.5

SR.6 frei - Multi /O SR.6

SR.7 frei - Multi /O SR.7
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Bauteileliste:

Grundbestiickung:

2xX 74HC4052

1x C-MOS 4049

1x 74HC595

2x MC34063A

1x ULN2803A

1x PCF8583P

1x 78L05

1x IC-Fassung DIP8

2x IC-Fassung DIP16 fur
74HCA4052

1x BC548C

3x BC337-40

2x 1N4148

2x BAT41

1x SB130

2x SB340 / IR31DQ04

3x Induktivitat stehend RM5,08
330uH Typ 09P

1x Drossel 100pH Typ 77A
oder stehend

1x Drossel 330uH Typ 77A

13x C 100nF Keramik

1x C 12pF Keramik

2x C 330pF

4x Elko 47uF/25V
1x Elko 330uF/35V
1x Elko 470uF/16V
1x Elko 470uF/25V
1x Elko 1000uF/16V
1x Elko 1000uF/25V
1x Goldcap 1,0F RM5
1x Poti 10k Typ PIHER 10-L
1x R 56Q 5%
1X R 2,2Q 5%
(Bei blauen LC-Displays
33Q bis 56Q)
2x R 1,8 K2 5%
5x R 10 K2 5%
1x R 820Q5%
4x R 330Q 5%
2x R 0,22 Ohm Metall
1x R 120Q 1% Metall
2x R 1KQ 1% Metall
2x R 3KQ 1% Metall
1x Widerstandsnetzw.SIL 8-4 10K
1x Widerstandsnetzw.SIL 9-8 10k
1x Widerstandsnetzw.SIL 5-4 10K
1x LED 3mm Gelb (Low-Current)
1x Quarz 32,768 kHz
1x Piezo-Schallwandler

1x Batteriesockel stehend
(fur CR2032)

3x Relais Finder 41.61.9 12V ode

baugleich

1x Taster DT6 rot

2x Taster DT6 gelb

1x Doppelstockklemmen 2x16

RM3,5

1x Doppelstockklemmen 2x14

RM3,5

3x Wannenstecker 10pol.

1x Wannenstecker 14pol.

1x Wannenstecker 16pol.

2x Buchsenleiste 2x20pol.

5x Buchsenleiste 1x4pol.

8x Buchsenleiste 1x2pol.

1x Buchsenleiste 1x3pol.

1x Stiftleiste 1x2pol.

1x Stiftleiste 1x3pol.

3x Stiftleiste 1x20pol.

1x Stiftleiste 2x17pol.

18x Jumper

1x Schraubklemme 2pol. RM5,08

1x Schraubklemme 3pol. RM5,08

1x Schraubklemme 5pol. RM5,08

Mit 12C-Bus-Extender

Mit 12C-Bus-Puffer

(Option E): (Option P): (Option T):
1x P82B715PN 1x P82B96TD 1x P82B96TD
2x 6,8 K2 2x 4,7 KQ 2x PCA82C250T
2x 4,7 IQ
2x 68 KQ
2x 120Q

2x Jumper

Mit 12C-Bus-Tranceiver

2x Stiftleiste 2pol. abgew.

Ohne [2C-Option
(ohne Option E, P oder T):
2x Brucke(z.B. Drahtreste
v. Widerstanden)

=

7/10



Bestlickungsplan:

Bestiickung ohne 12C-Bus-Extender oder Puffer Briicke @po
Hier werden mit Hilfe von Drahtresten von Widerstén
Briicken zwischen den Pins 2 und 3, sowie zwischen
den Pins 4 und 5 gesetzt.

Der Anschluf des Busses erfolgt an den Schraubkégmm
“SCL/SCLL” fur SCL und “SDA/SDAL” fur SDA.

Bestuickung mit 12C-Bus-Extender (Option E)

Hier werden bei einem ungepufferten Bus

zusatzlich zum P82B715 Pull-Ups mit je &Bkestlickt.

Bei einem gepufferten Bus kann man auf bis zQ hkerabgehen.
Der gesamt-Pull-Up am gepufferten Bus sollte

dann 300 Ohm nicht unterschreiten.

Der Anschluf des Busses erfolgt an den Schraubkégmm
“SCL/SCLL” fur SCL und “SDA/SDAL” fur SDA.

Bestlickung mit 12C-Bus-Puffer (Option P)

Hier werden bei einem ungepufferten Bus

zusatzlich zum P82B96 Pull-Ups mit je 4¥ bestlickt. Bei einem
gepufferten Bus kann man dem gesamt-Pull-Up aufuitQ
herabgehen.

Der gesamt-Pull-Up am gepufferten Bus sollte

dann 300 Ohm nicht unterschreiten.

Der Anschluf3 des Busses erfolgt an den Schraubkégmm
“SCL/SCLL” fur SCL und “SDA/SDAL” fur SDA.

Bestlckung mit I12C-Bus-Tranceiver (Option T) - m c28@ o
Die Bestiickung der ICs und Widerstande erfolgt wie 00n @'ﬂ
eingezeichnet. Zusétzlich werden zwei abgewinkefiftleisten an E ~ i m '

“TERM.D” und “TERM.C” auf der Létseite bestlicktestlal® diese
die Schraubklemmen nicht behindern.

Auf die Stiftleisten werden Jumper fur die Abschliderstande
gesteckt, wenn das CC2-ReglerBoard ein Busendérdeseiver-
Busses darstellt. Werden zwei Abgénge des BusggEsamossen,
so daf3 sich das CC2-ReglerBoard an keinem Endpl@skBusses
befindet, durfen keine Jumper gesetzt werden. I ¢

Beim I2C-Tranceiver-Bus miissen sich die AbschluRvathnde A0+ A0S GHO & @ 48U PiH.1P1H. 2

von je 12@ an jedem Leitungsende befinden.

(Je 12@ zwischen SDAL und SDAH, sowie zwischen o o ° ° ° o ° o
SCLL und SCLH)

“SDA/SDAL” fur SDAL und “SDAH” fur SDAH. : \EEUECLL
Siehe Klemmenbeschreibung “Multi 1/0” =08

( g ) 0 SDHL (@ @|TERM.C

Der Anschluf3 des Busses erfolgt an den Schraubkéamm
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Bestlickungsplan:
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Schaltplan:
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